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1 — Introduzione 3 — Monitoraggio interferometrico

La caratterizzazione cinematica di grandi frane profonde estremamente lente & tradizionalmente perseguita  La disponibilitd di datasets PSInSAR, derivanti da progetto SAFER utilizzando dati RADARSAT
attraverso l'interpretazione delle evidenze morfologiche di superficie e geologiche di sottosuolo e datasets  acquisiti tra il 2001 e il 2006 in orbita discendente (**), ha reso possibile definire i tassi di
derivanti dal monitoraggio geotecnico delle deformazioni di sottosuolo. Negli ultimi decenni, dati geomatici = spostamento delle diverse porzioni del versante, anche avvalendosi di algoritmi di post-processing
quali modelli digitali del terreno ad elevata risoluzione e serie temporali di spostamento ottenute con  Volti a evidenziare, oltre alla significativita delle deformazioni rilevate, il comportamento spazio-
interferometria INSAR, si sono dimostrati di significativo supporto alla riduzione delle incertezze interpretative temporale del processo di deformazione. Nel caso in oggetto la quasi totalita dei PS ricadenti
che fenomeni di tale complessita comportano. L'integrazione di dati geologici e di monitoraggio geotecnico e  nell'area di studio sono caratterizzati da un trend lineare.

geodetico di lungo periodo € stata adottata per la caratterizzazione cinematica di un fenomeno roto-traslativo - 1
profondo attivo ed estremamente lento sito lungo la Valle Isarco (BZ) interagente per un tratto della lunghezza
di 600 m con un viadotto dell'autostrada A22.
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Il monitoraggio topografico evidenzia che le pile del viadotto afferiscano a tre classi di velocita di spostamento

diverse: le pile 2, 3, 4 da velocita di spostamento quasi nulla (< 1 mm/anno); pile 5, 6, 7, 8, da velocita 5 — Modello geologico / geomorfologico

intermedie comprese tra 5 e 6 mm/anno mentre le pile 9, 10, 11 da velocita di circa 10 mm/anno L'identificazione delle principali unitd ed elementi che costituiscono il fenomeno franoso & stata
supportata dalla disponibilita di DEM LiDAR a risoluzione 2.5 m (che ha consentito la derivazione di
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Figura 2 — Risultati del monitoraggio topografico delle pile del viadotto (figure 2 a, b, c). Si possono notare tre diverse classi di velocita
di spostamento. Figura 2d dati inclinometro U1l. in cui si evidenzia la superficie di scorrimento principale a —50 m dal piano campagna.
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Sulla base del modello geologico- 4,
geomorfologico, e avvalendosi di evidenze di
sottosuolo da carote di sondaggio e misure
inclinometriche, rilievi in tomografia elettrica e 720
sismica a rifrazione, & stato elaborato un set di
tre sezioni longitudinali rappresentative del
cinematismo di frana, una delle quali & oo
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La parte attiva, nel suo insieme, & classificabile | : (N (1) Sctvel. prevatentenente | gona g Belprato. | rilievi in
come multiple rotational rock siide, nella quale i o SRS B e lomogilia cietlica sono
diversi blocchi condividono una superfice di | | . et | e in tomografia sismica
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Figura 6a - Modello
cinematico della frana di
t Belprato. | punti rossi
evidenziano la posizione
t delle superfici di
scivolamento.
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Figura 6b — Rilievi geofisici
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